
再 現

写真１－１ ロボット全景

写真１－２ 罹災者発見箇所及び状況

（赤が実際の罹災時の状況。救出時にステーションコンベアの足を切断しているため（黄

緑が切断前の位置）、隣のコンベア上で再現。）

パレット搬出口

侵入検知センサー有り

パレット搬入口

侵入検知センサー有り

侵入検知センサー無し

罹災者発見箇所

１ 系 Ｂ Ｃ

２系ＢＣ

ステーションコンベア

２系ＢＣ

１系ＢＣ


